O Kaip galime suzinoti, kada klaseje reikia vedinti?
O Padekite sukurti robotq, kuris aptikty padidejusj CO, kiek.

O Sprendziame problemg naudojant technologijas.




O Daug CO, klaseje — mieguistumas, demesio stoka.

O CO, lygis virs 1000 ppm — prastas oras.
O Technologijos gali padeti jspeti apie pavojy.




Sprendimo idéja

o Sukursime prototipg
su VEX IQ robotu.

o Naudosime spalvy
jutikl] kaip CO, lygio
imitatoriy.

o Robotas reaguos
spalvg — zalia (gerai),
raudona (blogai).




O Spalvy jutiklis

O LED lempute (indikacija)
O Programavimo blokai su sglyga ,,jel... tai”
O Valdiklis (Brain), varikliukai, konstrukcines dalys
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urybinio sprendimo zin gsn iai

1. Problemos analize

2. Prototipo kurimas

3. Testavimas skirtingomis sglygomis
4, Sprendimo pristatymas klasei




Sensing

Color




O Naudojame spalvy
korteles ar pavirsius
testavimui.

O Tikriname, ar robotas
reaguoja finkamai.

O Koreguojame programg
ar konstrukcijg, jei reikia.




O Grupes pristato savo
sprendimag klasei.

O Paaiskina, kaip ju

robotas padeda
stebeti CO, lygi.

O Demonstruoja veikimg
realiu laiku.
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3 Levels of CO? Concentration Monitoring
O Kur dar galima faikyti 1500-5000ppm
tokj sprendimge R’

O Kqg ismokau apie CO,
ir fechnologijy
panaudojimg?

O Kaip galima buty

patobulinti robotg?
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